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1. Vyroba robota pomocou 3D tlace

Zostavte robota — kolesovy alebo pasovy podvozok, chodiaci robot a pod. podl’a dostupnych volnych
projektov, ktorého vyrobite pomocou 3D tlace. Na riadenie pouzite vyvojovi dosku Arduino, alebo iny
mikropocita¢ (Raspberry Pi, ESP32, ESP8266, Micro:bit a pod.). Robot ma byt ovladany na dial’ku
prostrednictvom BlueTooth a mobilnej aplikacie.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

Konzultant: Ing. Jozef Klus

2. Napojovy automat

Ulohou je navrhnut’ a vyrobit’ automat, ktory davkuje, pripadne aj miesa napoje podl'a vyberu uZivatela.
Na riadenie pouzite vyvojovi dosku Arduino, alebo iny mikropocita¢ (Raspberry Pi, ESP32, ESP8266,
Micro:bit a pod.).

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

Konzultant: Ing. Jozef Klus

3. CNC frézka riadena pomocou mikropocitata Arduino

Ulohou je vyrobit’ CNC frézku podla publikovaného voného névrhu. Pri vyrobe vyuzite 3D tlag dielov.
Ozivte hardware frézky, spravne skalibrujte s presnost'ou minimalne 0,lmm. Riadenie frézky postavte na
volne dostupnom GRBL riadiacom software. Vyrobte na frézke ukazkové vyrobky. Spiste technicka
dokumentaciu aj s postupom kalibracie. Prezentujte ¢innost’ frézky na konkrétnom vyrobku.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

Konzultant: Ing. Jozef Klus

4. Roboticka ruka riadend pomocou mikropocitaca

Ciel'om prace je vyrobit’ robotickll ruku podl'a publikovaného vol'ného navrhu, pri ktorom sa vyuzije 3D
tla¢ dielov robota. Zostavte a ozivte hardware robotickej ruky. Na riadenie pouzite vyvojovi dosku
Arduino, alebo iny mikropocita¢ (Raspberry Pi, ESP32, ESP8266, Micro:bit a pod.). Pripravte ukazky
automatizovanych ¢innosti robotickej ruky. Spiste technicki dokumentaciu vyroby a programovania a
prezentujte roboticki ruku.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

Konzultant: Ing. Jozef Klus
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5. Roboticky podvozok riadeny pomocou mikropocitata Arduino

Navrhnite roboticky podvozok s kolesami mecanum (vSesmerové kolesa), vyuzite 3D tla¢ dielov a ozivte
hardware podvozku. Riadenie podvozku postavte na mikropocitaci Arduino. Podvozok ma byt ovladany
na dial’ku prostrednictvom BlueTooth a mobilnej aplikécie a pomocou dial’kového hracskeho ovladaca
(joystick). Pripravte ukazky ¢innosti podvozka. Spiste technicki dokumentaciu vyroby a programovania
a prezentujte ¢innost’ podvozka.

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

Konzultant: Ing. Jozef Klus

6. Riadenie technologického procesu pomocou PLC

Navrhnite rieSenie riadenia l'ubovol'ného technologického procesu pomocou PLC Siemens S7-1200.
Vytvorte program pre PLC. RieSenie demonstrujte na vami vyrobenom modeli.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1 na 1 rieSenie

Konzultant: Ing. Jozef Klus

7. Riadenie technologického procesu pomocou PLC

Navrhnite rieSenie riadenia 'ubovol'ného technologického procesu pomocou PLC Siemens S7-1200
v simula¢nom programe technologickych procesov. Vytvorte program pre PLC. Spracujte riadenie
priemyselného zariadenia v simula¢nom prostredi - zariadenie musi mat’ minimalne 15 vstupnych a
vystupnych signalov. Spiste technicku dokumentéaciu a metodiku rieSenia ulohy. Prezentujte funkény
model. Riesenie demonstrujte v simula¢nom programe.

Odportcany pocet riesitelov: 1 na 1 rieSenie

Konzultant: Ing. Jozef Klus

8. Riadenie solarneho systému na ohrev TUV a vody v bazéne

Navrhnite a naprogramujte automatické riadenie solarnych kolektorov za pouzitia PLC SIMATIC S7-
1200 a dotykového panela SIMATIC KTP 700. Navrhnite samostatne pracujuci systém, ktory
nepotrebuje zasah ¢loveka zabezpecit uchovavanie nastavenych informacii aj za podmienok vypnutia
pradu, uzivatel'ské nastavenie rezimu ¢innosti, veCerny doohrev elektrickou Spiralou a konfiguracia
ohrevu bazéna. Projekt zahina dosledné automatické sptistanie akénych ¢lenov a zaroven, ich riadenie
aby bol vyuzity maximalny potencial ziskanej energie, komfortu, pohodlia a hlavne bezpecnosti uzivatel'a
a majetku. Na splnenie zadania sa vyuzije existujuci simula¢ny model slne¢nych kolektorov. Vytvorte
kompletnt projeként dokumentaciu, protokol o testovacej prevadzke a vyhodnot'te ¢innost’ solarneho
systému.

Odporucany pocet riesitelov: 1 na 1 rieSenie

Konzultant: Ing. Jozef Klus
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9. Automatizovany skladovy systém

Spracovat’ aplikaciu riadenia automatizovaného skladu so zakladacim vytahom na krabice a prepravky.
Material je do skladu a zo skladu prepravovany pomocou dopravnikového systému. Sklad bude
obsadzovat’ vol'né pozicie Vv regaloch a uloZenie materialu do prislusnej pozicie bude oznamovat’
prostrednictvom zobrazovacej jednotky. Sklad vydé4 materidl zo zadanej pozicie. Aplikaciu pre
automaticky sklad vytvorit’ pre simulator automatického skladu a riadenie skladu zabezpecit PLC
Siemens SIMATIC S7-1200 a dotykovym panelom SIMATIC KTP 700.

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1 na 1 rieSenie

Konzultant: Ing. Jozef Klus

10. Vlastna téma po dohode
Navrhnite a zrealizujte zariadenie, Vypracujte kompletn technickt dokumentaciu
Odporucany pocet riesitel'ov: 1-2

Konzultant: Ing. Jozef Klus

11. Roboticka ruka riadend pomocou mikropoc¢itaca Arduino
- vyrobit’ roboticki ruku podl'a publikovaného vol'ného navrhu

- vyuzit 3D tla¢ dielov

- ozivit hardware robotickej ruky

- riadenie robotickej ruky postavit’ na mikropocitaci Arduino

- pripravit ukazky automatizovanych ¢innosti

- spisat’ technicki dokumentaciu

- prezentovat uc¢ebnil pomocku

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant : Ing. Lenka Badlikova

12. Triediaca stanica pomocou mikropocitaca Arduino
- vyrobit’ triediacu podl'a publikovaného voI'ného navrhu

- vyuzit 3D tla¢ dielov

- ozivit hardware triediacej stanice

- riadenie triediacej stanice postavit’ na mikropocitaci Arduino
- pripravit ukazky automatizovanych ¢innosti

- spisat’ technicki dokumentaciu

- prezentovat’ ucebnil pomocku

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant : Ing. Lenka Badlikova
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13. Inteligentna domacnost’

- navrhnite a vyrobte funkény model domacnosti, naprogramujte riadiaci systém
- pouzite vhodné snimace

- pre riadenie pouzite Arduino

- vytvorte technicki dokumentaciu/navod

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

konzultant: Ing. Lenka Badlikova

14. VolI'na téma z okruhu Arduino

- navrh a spracovanie ucebnej pomocky
- spisanie technickej dokumentécie

- prezentacia uc¢ebnej pomdcky

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

konzultant: Ing. Lenka Badlikova

15. Automatizovany proces merania a vyhodnocovania teploty vyuzitim LabVIEW

- vyrobit’ model na meranie teploty vyuzitim snimac¢a LM35D

- vyuzit 3D tla¢ dielov

- ozivit hardware modelu na meranie teploty

- riadenie meracieho procesu postavit’ na softvéri LabVIEW vyuzitim myDAQ a stavového automatu
- pripravit ukazky automatizovanych ¢innosti

- spisat’ technicki dokumentaciu

- prezentovat’ ucebnil pomocku

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Ing. Lenka Badlikova

16. Automatizovany proces vyhodnocovania vysky krabice vyuzitim LabVIEW

- vyrobit’ model na meranie vysky krabic

- vyuzit 3D tla¢ dielov

- ozivit hardware modelu na meranie vysky krabic

- riadenie vyhodnocovacieho procesu postavit’ na softvéri LabVIEW vyuzitim myDAQ a stavového
automatu

- pripravit ukazky automatizovanych ¢innosti

- spisat’ technicki dokumentaciu

- prezentovat’ ucebnil pomocku

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Ing. Lenka Badlikova
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17. Vypracovat’ technicku dokumentéciu vyroby suciastky

vypracovat’ konStrukénu — vykresovu dokumentaciu zadanej suciastky (nakreslit’ vykres, zakotovat)
vypracovat’ technologicki dokumentaciu — technologicky postup.

navrhnit’ material, nastroje na obrabanie (ndzov podla katal6gu), navrhnit’ meradld, rezné
podmienky (vypocitat, pripadne pouzit’ strojnicke tabul’ky, katalogy reznych néstrojov).

navrhnit’ CNC stroj pre zadany vyrobok (nazov, presné oznacenie podl'a katalogu).

vytvorit program pre vyrobu finalneho vyrobku (druh riadiaceho systému, prilozit’ fotografie postupu
tvorby).

vyrobit’ vyrobok podl'a navrhnutej konstrukcénej a technologickej dokumentacie.

vyhodnotit, odovodnit’ a pomenovat’ odchylky, ktoré vznikli medzi findlnym vyrobkom a vykresovou
dokumentéciou.

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

konzultantka: Ing. Marta Nakackova

18. Navrh upinacieho pripravku na konkrétny obrobok
Navrhnuat jednotcelovy upinaci pripravok pre konkrétnu suciastku na frézku,

sustruh.

vypracovat’ konstrukénu — vykresovi dokumentaciu zadanej suciastky (nakreslit’ vykres, zakotovat))
vypracovat — vykresovu dokumentaciu navrhnutého pripravku (vykres zostavy, navrh materialu a
jednotlivych funkénych prvkov pripravku)

vyrobit’ upinaci pripravok podl'a navrhnutej konstrukcénej a technologickej dokumentécie
vyhodnotit, odovodnit’ a poukazat’ na odchylky ktoré mozu vzniknut’ pri vyuziti zhotoveného
pripravku vo vyrobnej praxi

navrhnlt’ aj iné rieSenia upnutia suciastky a porovnat’ so sui¢asnym navrhnutym rieSenim.

Odporucany pocet riesitelov: 1

konzultantka: Ing. Marta Nakackova

19. Model kotucovej pily

spracovat’ model dvojkotucovej samohybnej pily na porez gulatiny.

umiestnit’ ovladaciu skrinku s potrebnymi prvkami na miesto nad pilu.

rozvrhnit’ koncové a spinacie prvky na zariadenie, aby boli splnené technické podmienky
vytvorit’ program na ovladanie kotucovej pily ovladanej pomocou PLC

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Ing. Marek Kramarcik PhD.

20. Model 5 poschodového vytahu

spracovat’ model vytahu , pre pat’ poschodi s moznost'ou ovladat’ vytah v kabine.

umiestnit’ privolavacie prvky pre vyt'ah na kazdé poschodie s moznostou rozpoznavania chodu
vytahu.

vytvorit’ program na ovladanie vytahu pomocou PLC.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Ing. Marek Kramarcik PhD.
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21. Model autoumyvarky

- spracovat model autoumyvarky s prislusnou svetelnou a zvukovou signalizaciou

- umiestnit’ ovladaciu skrinku s potrebnymi prvkami nad model

- rozvrhnut koncové a spinacie prvky na zariadenie, aby boli splnené technické podmienky
- vytvorit program na ovladanie pomocou PLC

Odporucany pocet riesitel'ov: 1
konzultant: Ing. Marek Kramarc¢ik PhD.

22. Model riadenej krizovatky

- spracovat model krizovatky s prislusnou svetelnou a zvukovou signalizaciou

- umiestnit’ ovladaciu skrinku s potrebnymi prvkami nad model

- rozvrhnut koncové a spinacie prvky na zariadenie, aby boli splnené technické podmienky
- vytvorit program na ovladanie pomocou PLC

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

konzultant: Ing. Marek Kramarc¢ik PhD.

23. VoI'na téma z okruhu programovania PLC a prisluSného modelu
- navrh a vyhotovenie u¢ebnej pomocky

- spisanie technickej dokumentécie

- prezenticia uc¢ebnej pomdcky

konzultant: Ing.Marek Kramarc¢ik PhD.

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

24. Vol'na téma z okruhu pneumatiky

- navrh a vyhotovenie u¢ebnej pomocky z okruhu pneumatiky
- spisanie technickej dokumentacie

- prezentacia uc¢ebnej pomdcky

Odportcany pocet riesitelov: 1
konzultant: Ing.Marek Kramarc¢ik PhD.

25. Tvorba projektu v systéme iTNC530

- vytvorenie programu pre CNC obrabaci stroj na zaklade technickej dokumentacie
- vyroba dielu na CNC obrabacom stroji

- spisanie technickej dokumentacie

- predvedenie vyrobeného dielu s popisom postupu prace

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Mgr. Martin Skorusa

26. Ucebna pomdcka z okruhu Pneumatiky

- navrh a vyhotovenie u¢ebnej pomdcky z okruhu pneumatiky

- spisanie technickej dokumentacie
- prezentacia u¢ebnej pomdcky

Odporucany pocet riesitel'ov: 1
konzultant: Mgr. Martin Skorusa
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27. Tvorba projektu v obrabacom systéme
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- vytvorenie programu pre CNC obrabaci stroj na zaklade technickej dokumentacie

- vyroba dielu na CNC obrabacom stroji
- spisanie technickej dokumentacie
- predvedenie vyrobeného dielu s popisom postupu prace

Odporucany pocet riesitel'ov: 1
konzultant: Mgr. Martin Skorusa

28. Tvorba projektu z oblasti CNC obréabania

- navrh a vyhotovenie vlastného vyrobku CNC obrabania
- spisanie technickej dokumentacie

- prezentacia hotového a funkéného vyrobku

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Mgr. Martin Skorusa

29. Tvorba vlastného projektu zo strojarskej oblasti

- navrh a vyhotovenie vlastného vyrobku pri pouziti strojarskych postupov
- spisanie technickej dokumentacie

- prezentacia hotového a funkéného vyrobku

Odporucany pocet rieSitel'ov: 1

konzultant: Mgr. Martin Skorusa

30. Programovanie ABB
- vytvorenie programu v RobotStudio
- 3D vizualna kontrola trajektorie pomocou programu
- technicky list programu
- predvedenie manipulacie komponentov

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Be. Tibor Konusik

31. Programovanie kolaborativneho robota UR
- vytvorenie programu v UR
- 3D vizualna kontrola trajektorie pomocou programu
- technicky list programu
- predvedenie manipulacie komponentov

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Be. Tibor Konusik
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32. Ucebna pomdcka s pouzitim Arduina

navrh a spracovanie u¢ebnej pomdcky
spisanie technickej dokumentacie
prinos ucebnej pomocky

Odporacany pocet riesitelov: 1-2

konzultant: Be. Tibor Konusik

33. Programovanie PLC

vytvorenie programu v TIA Portal
navrh a spracovanie vysledného projektu
predvedenie funk¢nosti a spravnosti programu

Odporucany pocet riesitel'ov: 1-2

konzultant: Be. Tibor Konusik

34. Factory 10

Navrh triediacej alebo dopravnikovej linky
Vytvorenie programu v Control 10
Prezentacia a vysvetlenie funkénosti programu

Odporucany pocet riesitelov: 2

konzultant: Be. Tibor Konusik

35. Pneumaticky ostrov

Ucebna pomocka vytvorend na zaklade pneumatickych valcov
Zostaveny navrh v programe Fluid SIM

Zakomponovanie elektrickych prvkov (snimace, ventily...)
Podrobny popis principu stlaceného vzduchu v automatizacii

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Be. Tibor Konusik

36. Meteostanica riadenda Arduinom

Vytvorte 3D model meteostanice, ktora bude riadena mikropoc¢itatom Arduino

Meteostanica bude pozostavat’ z réznych el. komponentov, senzorov a snimacov, ktoré budu
sucast’ou riadiaceho obvodu a budi snimat’ rézne veliciny a zobrazovat’ ich na LCD displeji.
Model bude obsahovat’ titky s popisom jednotlivych komponentov

Stcast'ou riadiaceho obvodu bude aj Bluetooth modul pre moznost’ posielania idajov a hlaseni do
mobilu, respektive mobilnej aplikacie (vyber aplikacie je na ziakovi)

Dalsie moznosti ovladania, pripadne rozsirenia funkcii Meteostanice st na vybere Ziaka

Odporucany pocet riesitel'ov: 1

konzultant: Ing. Miroslav Revaj



